
产品宣传手册
智能感知硬件 + 具身大模型 + 工业载体（数据驱动）

工业具身智能生态



一、趋势与定位：具身大脑重塑工业智慧

行业趋势：国家战略牵引，工业智能进入“具身进化”时代

在国家推动新型工业化与高质量发展的战略背景下，制造业正从“规模扩张”向“质效提升”转型。2025

年具身智能首入政府工作报告，标志着 AI 从“数字世界”迈向“物理世界”，成为打造新质生产力的核心抓手。

面对极致降本增效的需求，传统自动化缺乏柔性、数字化缺乏实时干预能力的痛点日益凸显。真正的机遇在

于填补这一鸿沟：让工业装备从被动执行进化为主动智能体，通过精准感知与自主决策实现生产流程的自适

应、自优化。感知是这一切的起点，也是我们在万亿级工业智能赛道深耕的核心价值。

源自武汉大学顶尖科研团队，积淀多年自动驾驶全栈技术能力，更历经工业领域头部企业复杂场景的严

苛验证，以智能融合传感器为感知入口，连接具身工业大模型算法与工业载体。数据为驱动，构建完整的工

业具身智能生态，让每一台工业装备都拥有“看的全、看的懂”的能力。

二、我们的方案及优势

面对工业智能化转型的迫切需求，我们提出“智能感知硬件 + 具身工业大模型 + 多元具身载体、数据驱

动的三位一体解决方案：

以具鹰系列智能融合传感器作为工业装备的“慧眼”，

实现全模态、全天候的环境感知；

以工业视觉大模型作为“强脑”，赋予机器“感知—认

知—决策”的端到端能力；

以不同具身底座作为“灵体”，在真实场景中持续进化、

越用越聪明。

以下将从总体方案、技术成果、产品介绍及案例 三个维

度，系统阐述我们的解决路径。



2.1 总体方案

多模态融合感知终端（硬件入口）：集成激光、视觉、红外等多源传感器，内置边缘计算，标准化数据接口。

具身工业大模型（软件大脑）：基于 VLA 与世界模型，赋予机器物理常识与逻辑推理力；融合 Agent 闭环，

实现长尾场景自主迭代与动态决策，让装备真正“看懂”并“搞定”复杂工况。

多元具身载体（物理灵体）：适配工业设备多种形态，将智能大脑无缝植入物理实体，实现全场景灵活作业。

 数据飞轮：端侧自动挖掘高价值数据， Agent 闭环，将真实作业数据转化为企业核心算法资产，系统自进化。

2.2 技术能力

1 感知增强：通过像素级特征与点云

融合加密，提升 5-10 倍，精准感知

2 前沿技术研究应用：VLA、世界模

型达到领先水平

3 模块化集成：全栈技术能力支撑标

准化模块架构，低成本适配各类工业载体，

部署高效便捷



2.3 核心优势与客户价值

核心优势维度 客户痛点/问题 我们的解决方案 客户核心价值

技术能力

极端环境看不清 雷视热多模态融合 + 深度学习去噪 复杂工业现场，稳定作业

硬件不智能 前沿算法赋能 硬件智能化

系统固化，不支持二开 标准化输出，开放 SDK/API 多载体适配

产品能力 场景单一 工厂防控设备、具身感知模组 场景灵活切换

硬件成本高昂 大模型算法增强替代部分高线数硬件 综合成本降低约 50%

安装部署繁琐 高度一体化集成设计，结构紧凑 极简安装，省时省力

服务能力 新场景部署周期长 长尾场景 + Agent 迭代

(挖掘少样本数据价值)

模型迭代从“月”到“天”

系统固化 端-边-云数据闭环 + OTA 迭代 数据驱动算法持续增值

技术维护不足 全栈技术能力持续服务 确保业务连续性与长期竞争力



三、具体产品与案例

3.1 融合传感器全栈架构

整套方案采用标准化分层架构设计，搭配完整自研工具链支撑，从标定调试、设备管控到闭环迭代形成

标准化流程，具备良好的一致性与可复制性，便于产品快速量产、批量部署与规模化运维，降低项目落地门

槛，支撑多场景快速复制推广。



3.2 产品介绍



应用案例

塔吊高精度检测智能作业 轮胎吊全方位防撞检测，安全作业

机器狗巡检 无人机巡检

一脑多型双臂升降机器人全栈应用
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